Robotické rameno Fizené mikropocitacem
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Tvorba vyrobkl s vyuzitim parametrického digitalniho prototypu je zajimavych pfistupem pro zpracova-
ni kreativnich studentskych projektd. Vysledné konstrukéni feSeni Ize navic efektivné svazat s vyrobou
pomoci 3D tisku, pfipadné na CNC strojich. Jeden z takovych projektl realizoval Matéj Sedlacek jako
svUj ro€nikovy projekt. Jeho cilem bylo kompletni konstrukéni FeSeni robotického ramene, které je fize-
no mikropocitatem Arduino.

Zakladni koncept a navrhy

Zakladni navrh robotického ramene byl feSen na jeji snadnou vyrobu na 3D tiskarné. Primarné vzniklo
nékolik konceptu, které byly postupné rozpracovany s vyuzitim adaptivniho modelovani. Vychozi sesta-
va vznikla jako pIné parametricky model v Autodesk Inventoru. Navrh sestavy byl dale rozpracovan

s cilem jeho jednoduché montaze napfiklad v ramci zajmovych krouzk( pro nejmladsi. VétSina soucasti
je spojovana s vyuzitim normalizovanych prvkl. Pouze v pfipadé svételného loga je vyuzito lepenych
spojl.
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Sestava spodni ¢asti robota s pohonem

VSechny konstrukéni prvky sestavy jsou pfipraveny s ohledem na jejich snadnou modifikovatelnost
v pfipadé nutnosti upravit nékterou z ¢asti robota. Rozméry robota jsou primarné voleny kompaktni
z dlvodu jeho snadné vyroby na malé 3D tiskarné, pfipadné z dlivodu jeho snadné prepravy.

www.cad.cz
https://www.cad.cz/vzdelavani/83-vzdelavani/12784-roboticke-rameno-rizene-mikropocitacem.html




Ridici prvky a Fizeni robotického ramene

Pro fizeni jednotlivych pohybovych os je vyuZzito vzajemné oddélenych servopohont. Vyuzity jsou z du-
vodu vySsi pfesnosti a stability pohybu servopohony s digitalnim odmérovanim nato€eni. Diky kon-
struk&nimu usporadani jednotlivych ramen je zaru€ena i vysoka zaménitelnost jednotlivych nakupova-
nych elektronickych dild. Hlavni pohyb ramene je feSen pres jednoduchou prevodovku, ktera je vyrobe-
na také s vyuzitim FDM 3D tisku. Hlavnim cilem tohoto uspofadani je cil vyrazné snizit zatizeni minia-
turnich lozisek serva, které by jinak musely zachytavat veSkeré reakce na pohybové momenty od hlav-
niho ramene. Model pfevodovky a ozubenych kol byl feSen s vyuzitim CAE nastroja.

Finalni verze robotického ramene s manuélnim a automatickym fizenim

Velmi pékné je zpracovan v projektu koncept vyménnych manipula¢nich hlavic. Na robota Ize tak diky
jednoduché metodé vymeény osadit jak tradiCni manipulacni hlavice, tak napfiklad senzorové drzaky,
drzaky s nastroji apod.

Rizeni robotického ramene je feSeno jako ruéni, tak automatické s vyuzitim mikropogitade. Pro manu-
alni fizeni je robot vybaven jednoduchym kfizovym ovladacem s rozSifujicimi funkcemi. Proporcionalné
Ize Fidit nejen nataceni jednotlivych os robota, ale také napfiklad otevieni manipulaénich Celisti. Pro
simulaci a odladéni jednotlivych pohybu bylo vyuzito kinematickych simulaci v aplikaci Autodesk Inven-
tor a integrovanych CAE nastroja.
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Predvedeni robotického ramene a jejiho fizeni na soutézi SOC

Pro vyrobu robotického ramene a jeho jednotlivych souc€asti bylo vyuZito FDM 3D tisku. Jednotlivé dily
jsou vyrobeny z materialu PLA, pfipadné PET-G. Jedna se v sou¢asné dobé o jedny z nedostupnéjSich
materiall na trhu. Finalni sestava byla vyrobena v nékolika verzich uréenych jak pro demonstraci do
vyuky, tak do soutéze SOC. Na dal$i zajimavé studentské projekty se mizete podivat na stran-

kach www.spszr.cz.
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